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柔 輪  Flex spline

薄型彈性金屬，在開口處具外齒特徵。

於運轉中持續彈性變形；通常做為減速

用時輸出端。

剛 輪  Circular spline

剛性環狀零件，于內圈具有內齒特徵，

齒數較外齒柔輪多 2齒；通常做為減速
用時固定端。

波產生器  Wave Generator

具橢圓特徵，將薄型彈性柔輪與內齒剛

輪嚙合。通常做為減速用時輸入端。

諧波減速機具有高精度、高效率、高扭轉剛性、低啟動扭力等特性。可使用于機器人、自動化設備、半

導體設備、工具機等產業。開發多種樣式、規格與減速比提供客戶多樣選擇與客製化服務，可滿足客戶

各種設計搭配需求。

產品特色 

．體積小、重量輕，方便客戶組裝使用與搭配         ．扭力大，廣泛應用于機器手臂自動化與檢測設備

．精度高，提供穩定的重現性與定位能力                   ．速比廣，同尺寸下的多種減速比提供選擇

．客製化，依客戶需求客製化專屬樣式

減速比與旋轉方向

輸 入

固 定

輸 出

輸 入

輸 出

固 定

輸入與輸出「反」向旋轉 輸入與輸出「同」向旋轉

(R=外齒齒數 /內外齒數差 )

減速比 =
R
-1

減速比 =
R+1

1

DATORKER® Strain Wave Gear
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產品規格說明

額定規格表

項目

型號
減速比

輸入2000r/min
額定扭矩※1

啟動、停止時
容許最大扭矩※2

平均負載扭矩的
容許最大值※3

瞬間容許最大扭矩
※4

容許最高
輸入轉速

容許平均
輸入轉速

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm r/min r/min

14

50 5.4 0.55 18 1.8 6.9 0.7 35 3.6

8500 350080 7.8 0.80 23 2.4 11 1.1 47 4.8

100 7.8 0.80 28 2.9 11 1.1 54 5.5

17

50 16 1.6 34 3.5 26 2.6 70 7.1

7300 3500
80 22 2.2 43 4.4 27 2.7 87 8.9

100 24 2.4 54 5.5 39 4 108 11

120 24 2.4 54 5.5 39 4 86 8.8

20

50 25 2.5 56 5.7 34 3.5 98 10

6500 3500
80 34 3.5 74 7.5 47 4.8 127 13

100 40 4.1 82 8.4 49 5 147 15

120  40 4.1 87 8.9 49 5 147 15

25

50 39 4.0 98 10 55 5.6 186 19

5600 3500
80 63 6.4 137 14 87 8.9 255 26

100 67 6.8 157 16 108 11 284 29

120  67 6.8 167 17 108 11 304 31

32

50 76 7.8 216 22 108 11 382 39

4800 3500
80 118 12 304 31 167 17 568 58

100 137 14 333 34 216 22 647 66

120 137 14 353 36 216 22 686 70

※1 為容許額定扭矩 ※2 為容許最大扭矩 ※3 為容許平均扭矩 ※4 發生衝擊時的容許最大值

型式 /功能

歐單組合式 (PO)
．輸入軸可自動調心

．可承受軸 /徑向負載

中空組合式 (PH)
．中空軸具穿線空間

．可承受軸 /徑向負載

歐單組件式 (CO)
．輸入軸可自動調心

．高自由度，客戶自行組裝減速機

中空密封式 (AH)
．中空軸具穿線空間

．可承受軸 /徑向負載

．密封模組 ．容易使用

DSH型

DSC型

第一碼
產品代碼 —
DATORKER

第二碼
系列代碼 —
S：標準型

第三碼
柔輪構型 —
C：杯型
H：中空型

構  型

－ － － －DSC 25 80 PO C

C 元件型

P 模組型

A 密封型

模組形式 輔助碼

S 表面處理

C 客製

O 歐單聯軸器

H 中空軸

J 實心軸

E 平板型

R 剛體鍵槽

Q 快速安裝

輸入形式型  號

14/17/20/25/32

減速比

50/80/100/120
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DSC-PODSC-PO型

型號
記號

14 17 20 25 32

ØA 73 79 93 107 138

B* 41    0– 0.9 45    0– 0.9 45.5    0– 1 52    0– 1 62   0
– 1.1

C 34 37 38 46 57

D 27 29 28 36 45

E 7 8 10 10 12

F 2 2 3 3 3

G 3.5 4 5 5 5

H 9.4 9.5 9 12 15

I 17.6    0– 0.1 19.5    0– 0.1 20.1    0– 0.1 20.2    0– 0.1 22    0– 0.1

ØJ h7 56 63 72 86 113

ØK H7 11 10 14 20 26

ØL h7 38 48 56 67 90

ØM 14 18 21 26 26

ØN H7 6 8 12 14 14

O Js9 – – 4 5 5

P – – 13.8 + 0.1
   0 16.3 + 0.1

   0 16.3 + 0.1
   0

Q 6 6 8 8 8

R M4 x深8 M5 x深10 M6 x深9 M8 x深12 M10 x深15

S (P.C.D) 23 27 32 42 55

T 6 6 6 8 12

ØU 4.5 4.5 5.5 5.5 6.6

V (P.C.D) 65 71 82 96 125

W 6 6 6 8 12

X M4 M4 M5 M5 M6

Y ( 角度 ) 30° 30° 30° 22.5° 15°

慣性力矩 (×10-4 kgm2) 0.033 0.079 0.193 0.413 1.69

重量 (kg) 0.52 0.68 0.98 1.5 3.2

*記號的尺寸 B為軸方向的配合位置及容許公差。

 

Q-R
P.C.D S

T-ØU THRU
P.C.D V W-X THRU

P.C.D V

 Ø
M

 Ø
L 

h7
 Ø

A

IH

 ØK
 H

7

ØJ
 h

7

G
D E F

C
B*

O Js9

P

ØN H7

Y

2-M3x4(型號14)
2-M3x6(型號17)

2.5(型號14) 3(型號17)

單位：mm
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DSC-CODSC-CO型

型號
記號

14 17 20 25 32

ØA h6 50 60 70 85 110

B* 28.5    0– 0.8 32.5    0
– 0.9   33.5    0

– 1.0 37    0
– 1.0 44    0

– 1.1

C* 17.5 + 0.4
   0 20 + 0.5

   0 21.5 + 0.6
   0 24 + 0.6

   0 28 + 0.6
   0

D 6 6.5 7.5 10 14

E 2 2.5 3 3 3

F 2.4 3 3 3 3.2

G 17.6    0
– 0.1 19.5    0

– 0.1 20.1    0
– 0.1 20.2    0

– 0.1 22    0
– 0.1

ØH h6 38 48 54 67 90

ØI 23 27.2 32 40 52

ØJ H6 11 10 16 20 26

ØK 14 18 21 26 26

ØL H7 6 8 9 11 14

M Js9 – – 3 4 5

N – – 10.4 + 0.1
   0 12.8 + 0.1

   0 16.3 + 0.1
   0

O M3 M3 M3 M4 M5

P (P.C.D) 18.5 21.5 27 34 45

Q1 6 6 8 8 8

ØQ2 4.5 5.5 5.5 6.6 9

R (P.C.D) 17 19 24 30 40

S 3 + 0.015
   0  3 + 0.015

   0 – – –

T ( 角度 ) 30° 30° 22.5° 22.5° 22.5°

U ( 角度 ) 30° 30° – – –

V1 6 12 12 12 12

ØV2 3.5 3.5 3.5 4.5 5.5

W (P.C.D) 44 54 62 75 100

X M3 M3 M3 M4 M5

Y ( 角度 ) 30° 15° 15° 15°  15°

慣性力矩 (×10-4 kgm2) 0.033 0.079 0.193 0.413 1.69

重量 (Kg) 0.09 0.15 0.28 0.45 0.89

* 記號的尺寸 B、C 為軸方向的配合位置及容許公差。

2-M3x4(型號14)
2-M3x6(型號17)

2-O THRU
P.C.D P

Q1-ØQ2 THRU
P.C.D R

V1-ØV2 THRU
P.C.D W

2-X THRU
P.C.D W

型號14、17

2-O THRU
P.C.D P

2-ØS THRU
P.C.D P

 N

 ØL H7

 M Js9

 Ø
K

 Ø A
 h

6

 Ø
J 

H
6

 Ø
I

 Ø
H

 h
6

 F  G

 E

 C*  D

 B*

 T

Y

3(型號17)2.5(型號14)

 U  T

單位：mm
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DSH-PHDSH-PH型

 

N1-ØN2 THRU
P.C.D O

P1-P2
P.C.D O

L1-L2
P.C.D M

Q1-Q2(Q3)
P.C.D R

 型號14、17
型號14 型號17

12等間距中8處-
M3x5(Ø3.5x6)

P.C.D R

20等間距中16處-
M3x6(Ø3.5x6.5)

P.C.D R

3-M3

 Ø
J 

f7

 P3

 T  S

 Ø
I H

7
 Ø

H
 h

7
 Ø

G
 H

7

 Ø
K

 H
7

 Ø
A

 h
6

 Ø
F 

h7

 E
 C2  C3* C1*
 B

 D

* 記號的尺寸 C1、C3 為軸方向的配合位置及容許公差。

型號
記號

14 17 20 25 32

ØA h6 50 60 70 85 110

B 52.5    0
– 0.1 56.5    0

– 0.1 51.5    0
– 0.1 55.5    0

– 0.1 65.5    0
– 0.1

C1* 16 + 0.8
   0 16 + 0.9

   0 9.5 + 1.0
   0 10 + 1.1

   0 12 + 1.1
   0

C2 23.5 26.5 29 34 42

C3* 13 14 13 11.5 11.5

D 2.5 2.5 – – –

E 7 7.5 8.5 12 15

ØF h7 70 80 90 110 142

ØG H7 48 60 70 88 114

ØH h7 20 25 30 38 45

ØI H7 14 19 21 29 36

ØJ f7 20 25 30 38 45

ØK H7 14 19 21 29 36

L1 3 3 2x6 2x6 2x6

L2 M3 M3 M3 x深6 M3 x深6 M3 x深6

M (P.C.D) – – 25.5 33.5 40.5

N1 8 12 12 12 12

ØN2 3.5 3.5 3.5 4.5 5.5

O (P.C.D) 64 74 84 102 132

P1 2 4 4 4 4

P2 M3 M3 M3 M3 M4

P3 ( 角度 ) 22.5° 15° 15° 15° 15°

Q1 12 等間距中 8 處 20 等間距中 16 處 16 16 16

Q2 M3 x深5 M3 x深6 M3 x深6 M4 x深7 M5 x深8

Q3 Ø3.5 x深6 Ø3.5 x深6.5 Ø3.5 x深7.5 Ø4.5 x深10 Ø5.5 x深14

ØR 44 54 62 77 100

S ( 角度 ) 30° 18° 22.5° 22.5° 22.5°

T ( 角度 ) 30° 18° 11.25° 11.25° 11.25°

慣性力矩 (×10-4 kgm2) 0.091 0.193 0.404 1.070 2.85

重量 (Kg) 0.45 0.63 0.89 1.44 3.1

單位：mm
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DSH-AHDSH-AH型
T-ØU THRU
P.C.D V

  

  

W1-W2(W3)
P.C.D X

Q-R
P.C.D S

 

 

 

 

 

 

 

 

3-M3

型號14、17
型號14 型號17

12等間距中8處-
M3x5(Ø3.5x11.5)

P.C.D X

20等間距中16處-
M3x6(Ø3.5x12)

P.C.D X

 G

 H

 L

 Ø
B

 Ø
D

 h
7

 Ø
A

 h
7

 Ø
C

 h
7

 Ø
E 

h7

 Ø
F 

H
7

 Ø
F 

H
7

 I  J

 M  N

 Z  Y

 K

 Ø
P

 O

型號
記號

14 17 20 25 32

ØA h7 70 80 90 110 142

ØB 54 64 75 90 115

ØC h7 36 45 50 60 85

ØD h7 74 84 95 115 147

ØE h7 20 25 30 38 45

ØF H7 14 19 21 29 36

G 52.5 56.5 51.5 55.5 65.5

H 12 12 5 6 7

I 20.5 23 25 26 32

J 20 21.5 21.5 23.5 26.5

K 5.5 5.5 – – –

L 9 10 10.5 10.5 12

M 8 8.5 9 8.5 9.5

N 7.5 8.5 7 6 5

O 2.5 2.5 – – –

P 36 45 – – –

Q 3 3 2x6 2x6 2x6

R M3 M3 M3 x深6 M3 x深6 M3 x深6

S (P.C.D) – – 25.5 33.5 40.5

T 8 12 12 12 12

ØU 3.5 3.5 3.5 4.5 5.5

V (P.C.D) 64 74 84 102 132

W1 12 等間距中 8 處 20 等間距中 16 處 16 16 16

W2 M3 x深5 M3 x深6 M3 x深6 M4 x深7 M5 x深8

W3 Ø3.5 x深11.5 Ø3.5 x深12 Ø3.5 x深13.5 Ø4.5 x深15.5 Ø5.5 x深20.5

X (P.C.D) 44 54 62 77 100

Y ( 角度 ) 30° 18° 22.5° 22.5° 22.5°

Z ( 角度 ) 30° 18° 11.25° 11.25° 11.25°

慣性力矩 (×10-4 kgm2) 0.091 0.193 0.404 1.07 2.85

重量 (Kg) 0.71 1.0 1.38 2.1 4.5

單位：mm
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產品規格說明

額定規格表

※1 為容許額定扭矩      ※2 為容許最大扭矩      ※3 為容許平均扭矩      ※4 發生衝擊時的容許最大值      ※5 ( ) 內為 DGC-PO 的數值

型式 /功能

歐單組合式 (PO)
．輸入軸可自動調心

．可承受軸 /徑向負載

中空組合式 (PH)
．中空軸具穿線空間

．可承受軸 /徑向負載

歐單組件式 (CO)
．輸入軸可自動調心

．高自由度，客戶自行組裝減速機

中空密封式 (AH)
．中空軸具穿線空間

．可承受軸 /徑向負載

．密封模組 ．容易使用

DGH型

DGC型

第一碼
產品代碼 —
DATORKER

第二碼
系列代碼 —
G：重負荷型

第三碼
柔輪構型 —
C：杯型
H：中空型

構  型

－ － － －DGC 25 80 PO C

C 元件型

P 模組型

A 密封型

模組形式 輔助碼

S 表面處理

C 客製

O 歐單聯軸器

H 中空軸

J 實心軸

E 平板型

R 剛體鍵槽

Q 快速安裝

輸入形式型  號

14/17/20/25/32

減速比

50/80/100/
120/160

較 DSC 型相比，提升 30% 扭矩，延長 43%壽命。

項目

型號
減速比

輸入2000r/min
額定扭矩※1

啟動、停止時
容許最大扭矩※2

平均負載扭矩的
容許最大值※3 瞬間容許最大扭矩※4 容許最高

輸入轉速
容許平均
輸入轉速

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm r/min r/min

14
50 7.0 0.7 23 2.3 9 0.9 46 4.7

8500 350080 10 1.0 30 3.1 14 1.4 58 5.9
100 10 1.0 36 3.7 14 1.4 58 5.9

17

50 21 2.1 44 4.5 34 3.4 91 9

7300 3500
80 29 2.9 56 5.7 35 3.6 109 11

100 31 3.2 70 7.2 51 5.2 109 11
120 31 3.2 70 7.2 51 5.2 109 11

20

50 33 3.3 73 7.4 44 4.5 127 13

6500 3500
80 44 4.5 96 9.8 61 6.2 165 17

100 52 5.3 107 10.9 64 6.5 191 20
120 52 5.3 113 11.5 64 6.5 191 20
160  52 5.3 120 12.2 64 6.5 191 20

25

50 51 5.2 127 13 72 7.3 242 25

5600 3500
80 82 8.4 178 18 113 12 332 34

100 87 8.9 204 21 140 14 369 38
120 87 8.9 217 22 140 14 395 40
160  87 8.9 229 23 140 14 408 42

32

50 99 10 281 29 140 14 497 51

4800 3500
80 153 16 395 40 217 22 738 75

100 178 18 433 44 281 29 841 86
120 178 18 459 47 281 29 892(842) 91(86)
160 178 18 484 49 281 29 892(842) 91(86)
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DGC-PODGC-PO型

型號
記號

14 17 20 25 32

ØA 73 79 93 107 138

B* 41    0– 0.9 45    0– 0.9 45.5    0– 1 52    0– 1 62   0
– 1.1

C 34 37 38 46 57

D 27 29 28 36 45

E 7 8 10 10 12

F 2 2 3 3 3

G 3.5 4 5 5 5

H 9.4 9.5 9 12 15

I 18.5    0– 0.1 20.7    0– 0.1 21.5    0– 0.1 21.6    0– 0.1 23.6    0– 0.1

ØJ h7 56 63 72 86 113

ØK H7 11 10 14 20 26

ØL h7 38 48 56 67 90

ØM 14 18 21 26 26

ØN H7 6 8 12 14 14

O Js9 – – 4 5 5

P – – 13.8 + 0.1
   0 16.3 + 0.1

   0 16.3 + 0.1
   0

Q 6 6 8 8 8

R M4 x深8 M5 x深10 M6 x深9 M8 x深12 M10 x深15

S (P.C.D) 23 27 32 42 55

T 8 8 8 10 12

ØU 4.5 4.5 5.5 5.5 6.6

V (P.C.D) 65 71 82 96 125

W 8 8 8 10 12

X M4 M4 M5 M5 M6

Y ( 角度 ) 30° 30° 30° 22.5° 15°

慣性力矩 (×10-4 kgm2) 0.033 0.079 0.193 0.413 1.69

重量 (kg) 0.52 0.68 0.98 1.5 3.2

* 記號的尺寸 B 為軸方向的配合位置及容許公差。

 

Q-R
P.C.D S

T-ØU THRU
P.C.D V W-X THRU

P.C.D V

 Ø
M

 Ø
L 

h7
 Ø

A

IH

 ØK
 H

7

ØJ
 h

7

G
D E F

C
B*

O Js9

P

ØN H7

Y

2-M3x4(型號14)
2-M3x6(型號17)

2.5(型號14) 3(型號17)

單位：mm
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DGC-CODGC-CO型

型號
記號

14 17 20 25 32

ØA h6 50 60 70 85 110

B* 28.5    0– 0.4 32.5    0
– 0.4   33.5    0

– 0.4 37    0
– 0.5 44    0

– 0.6

C* 17.5 + 0.4
   0 20 + 0.5

   0 21.5 + 0.6
   0 24 + 0.6

   0 28 + 0.6
   0

D 6 6.5 7.5 10 14

E 2 2.5 3 3 3

F 2.4 3 3 3 3.2

G 18.5    0
– 0.1 20.7    0

– 0.1 21.5    0
– 0.1 21.6    0

– 0.1 23.6    0
– 0.1

ØH h6 38 48 54 67 90

ØI 23 27.2 32 40 52

ØJ H6 11 10 16 20 26

ØK 14 18 21 26 26

ØL H7 6 8 9 11 14

M Js9 – – 3 4 5

N – – 10.4 + 0.1
   0 12.8 + 0.1

   0 16.3 + 0.1
   0

O M3 M3 M3 M4 M5

P (P.C.D) 18.5 21.5 27 34 45

Q1 6 6 8 8 8

ØQ2 4.5 5.5 5.5 6.6 9

R (P.C.D) 17 19 24 30 40

S 3 + 0.015
   0  3 + 0.015

   0 – – –

T ( 角度 ) 30° 30° 22.5° 22.5° 22.5°

U ( 角度 ) 30° 30° – – –

V1 8 16 16 16 16

ØV2 3.5 3.5 3.5 4.5 5.5

W (P.C.D) 44 54 62 75 100

X M3 M3 M3 M4 M5

Y ( 角度 ) 30° 15° 15° 15°  15°

慣性力矩 (×10-4 kgm2) 0.033 0.079 0.193 0.413 1.69

重量 (Kg) 0.09 0.15 0.28 0.45 0.89

* 記號的尺寸 B、C 為軸方向的配合位置及容許公差。

2-M3x4(型號14)
2-M3x6(型號17)

2-O THRU
P.C.D P

Q1-ØQ2 THRU
P.C.D R

V1-ØV2 THRU
P.C.D W

2-X THRU
P.C.D W

型號14、17

2-O THRU
P.C.D P

2-ØS THRU
P.C.D P

 N

 ØL H7

 M Js9

 Ø
K

 Ø A
 h

6

 Ø
J 

H
6

 Ø
I

 Ø
H

 h
6

 F  G

 E

 C*  D

 B*

 T

Y

3(型號17)2.5(型號14)

 U  T

單位：mm
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DGH-PHDGH-PH型

 

N1-ØN2 THRU
P.C.D O

P1-P2
P.C.D O

L1-L2
P.C.D M

Q1-Q2(Q3)
P.C.D R

 型號14、17
型號14 型號17

12等間距中8處-
M3x5(Ø3.5x6)

P.C.D R

20等間距中16處-
M3x6(Ø3.5x6.5)

P.C.D R

3-M3

 Ø
J 

f7

 P3

 T  S

 Ø
I H

7
 Ø

H
 h

7
 Ø

G
 H

7

 Ø
K

 H
7

 Ø
A

 h
6

 Ø
F 

h7

 E
 C2  C3* C1*
 B

 D

* 記號的尺寸 C1、C3 為軸方向的配合位置及容許公差。

型號
記號

14 17 20 25 32

ØA h6 50 60 70 85 110

B 52.5    0
– 0.1 56.5    0

– 0.1 51.5    0
– 0.1 55.5    0

– 0.1 65.5    0
– 0.1

C1* 16 + 0.4
   0 16 + 0.4

   0 9.5 + 0.4
   0 10 + 0.5

   0 12 + 0.6
   0

C2 23.5 26.5 29 34 42

C3* 13 14 13 11.5 11.5

D 2.5 2.5 – – –

E 7 7.5 8.5 12 15

ØF h7 70 80 90 110 142

ØG H7 48 60 70 88 114

ØH h7 20 25 30 38 45

ØI H7 14 19 21 29 36

ØJ f7 20 25 30 38 45

ØK H7 14 19 21 29 36

L1 3 3 2x6 2x6 2x6

L2 M3 M3 M3 x深6 M3 x深6 M3 x深6

M (P.C.D) – – 25.5 33.5 40.5

N1 8 12 12 12 12

ØN2 3.5 3.5 3.5 4.5 5.5

O (P.C.D) 64 74 84 102 132

P1 2 4 4 4 4

P2 M3 M3 M3 M3 M4

P3 ( 角度 ) 22.5° 15° 15° 15° 15°

Q1 12 等間距中 8 處 20 等間距中 16 處 16 16 16

Q2 M3 x深5 M3 x深6 M3 x深6 M4 x深7 M5 x深8

Q3 Ø3.5 x深6 Ø3.5 x深6.5 Ø3.5 x深7.5 Ø4.5 x深10 Ø5.5 x深14

ØR 44 54 62 77 100

S ( 角度 ) 30° 18° 22.5° 22.5° 22.5°

T ( 角度 ) 30° 18° 11.25° 11.25° 11.25°

慣性力矩 (×10-4 kgm2) 0.091 0.193 0.404 1.070 2.85

重量 (Kg) 0.45 0.63 0.89 1.44 3.1

單位：mm
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DGH-AHDGH-AH型
T-ØU THRU
P.C.D V

  

  

W1-W2(W3)
P.C.D X

Q-R
P.C.D S

 

 

 

 

 

 

 

 

3-M3

型號14、17
型號14 型號17

12等間距中8處-
M3x5(Ø3.5x11.5)

P.C.D X

20等間距中16處-
M3x6(Ø3.5x12)

P.C.D X

 G

 H

 L

 Ø
B

 Ø
D

 h
7

 Ø
A

 h
7

 Ø
C

 h
7

 Ø
E 

h7

 Ø
F 

H
7

 Ø
F 

H
7

 I  J

 M  N

 Z  Y

 K

 Ø
P

 O

型號
記號

14 17 20 25 32

ØA h7 70 80 90 110 142

ØB 54 64 75 90 115

ØC h7 36 45 50 60 85

ØD h7 74 84 95 115 147

ØE h7 20 25 30 38 45

ØF H7 14 19 21 29 36

G 52.5 56.5 51.5 55.5 65.5

H 12 12 5 6 7

I 20.5 23 25 26 32

J 20 21.5 21.5 23.5 26.5

K 6.5 6.5 – – –

L 9 10 10.5 10.5 12

M 8 8.5 9 8.5 9.5

N 7.5 8.5 7 6 5

O 2.5 2.5 – – –

P 36 45 – – –

Q 3 3 2x6 2x6 2x6

R M3 M3 M3 x深6 M3 x深6 M3 x深6

S (P.C.D) – – 25.5 33.5 40.5

T 8 12 12 12 12

ØU 3.5 3.5 3.5 4.5 5.5

V (P.C.D) 64 74 84 102 132

W1 12 等間距中 8 處 20 等間距中 16 處 16 16 16

W2 M3 x深5 M3 x深6 M3 x深6 M4 x深7 M5 x深8

W3 Ø3.5 x深11.5 Ø3.5 x深12 Ø3.5 x深13.5 Ø4.5 x深15.5 Ø5.5 x深20.5

X (P.C.D) 44 54 62 77 100

Y ( 角度 ) 30° 18° 22.5° 22.5° 22.5°

Z ( 角度 ) 30° 18° 11.25° 11.25° 11.25°

慣性力矩 (×10-4 kgm2) 0.091 0.193 0.404 1.07 2.85

重量 (Kg) 0.71 1.0 1.38 2.1 4.5

單位：mm
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產品規格說明

額定規格表

項目

型號
減速比

輸入2000r/min
額定扭矩※1

啟動、停止時
容許最大扭矩※2

平均負載扭矩的
容許最大值※3

瞬間容許最大扭矩
※4

容許最高
輸入轉速

容許平均
輸入轉速

Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm Nm kgfm r/min r/min

14
50 3.7 0.38 12 1.2 4.8 0.49 24 2.4

8500 3500
100 5.4 0.55 19 1.9 7.7 0.79 31

(35)
3.2

(3.6)

17
50 11 1.1 23 2.3 18 1.8 48 4.9

7300 3500
100 16 1.6 37 3.8 27 2.8 55

(71)
5.6

(7.2)

20
50 17 1.7 39 4.0 24 2.4 69 7.0

6500 3500
100 28 2.9 57 5.8 34 3.5 76

(95)
7.7

(9.2)

25
50 27 2.8 69 7.0 38 3.9 127 13.0

5600 3500
100 47 4.8 110 11 75 7.6 152

(184)
15

(19)

32
50 53 5.4 151 15 75 7.6 268 27

4800 3500
100 96 9.8 233 24 151 15 359

(420)
37

(43)

※1 為容許額定扭矩     ※2 為容許最大扭矩     ※3 為容許平均扭矩     ※4 發生衝擊時的容許最大值

※5 ( ) 內為 DTC-PE 的數值

型式 /功能

組件式 (CE)
．高自由度，客戶自行組裝減速機

組合式 (PE)
．可承受軸 /徑向負載

DTC型

第一碼
產品代碼 —
DATORKER

第二碼
系列代碼 —
T：薄型

第三碼
柔輪構型 —
C：杯型

構  型

－ － － －DTC 25 50 PE C

C 元件型

P 模組型

模組形式 輔助碼

S 表面處理

C 客製

E 平板型

R 剛體鍵槽

輸入形式型  號

14/17/20/25/32

減速比

50/100

較 DSC 型相比，軸方向的長度縮短約 30~50%。
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DTC-CEDTC-CE型

型號
記號

14 17 20 25 32

ØA h7 50 60 70 85 110

B* 11 12.5 14 17 22

C* 6.5 + 0.2
   0 7.5 + 0.2

   0 8 + 0.3
   0 10 + 0.3

   0 13 + 0.3
   0

D 4.5 5 6 7 9

E 1.4 1.7 2 2 2.5

ØF H7 11 15 20 24 32

G 4    0– 0.1 5    0– 0.1 5.2    0– 0.1 6.35    0– 0.1 8.6    0– 0.1

ØH H6 11 11 16 20 30

ØI 23 27.2 32 40 52

J1 2 2 2 2 2

J2 M3 M3 M3 M3 M4

J3 44 54 62 75 100

K1 6 8 12 12 12

K2 3.4 3.4 3.4 3.4 4.5

K3 (P.C.D.) 44 54 62 75 100

L ( 角度 ) 30° 22.5° 15° 15° 15°

M1 4 4 4 4 4

M2 M3 M3 M3 M3 M4

M3 (P.C.D.) 17 21 26 30 40

N1 9 8 9 9 11

N2 3.4 4.5 4.5 5.5 6.6

N3 (P.C.D.) 17 19.5 24 30 41

P 0.3 + 0.2
   0 0.3 + 0.2

   0 0.3 + 0.2
   0 0.4 + 0.2

   0 0.5 + 0.2
   0

慣性力矩 (×10-4 kgm2) 0.021 0.054 0.090 0.282 1.09

重量 (Kg) 0.06 0.10 0.13 0.24 0.51

* 記號的尺寸 B、C 為軸方向的配合位置及容許公差。

K1-ØK2 THRU
P.C.D K3

J1-J2 THRU
P.C.D J3

N1-ØN2 THRU
P.C.D N3

M1-M2
M3

 Ø
A

 h
7

 B* 

 E

 D

 Ø
I

 C*  L

 Ø
F 

H
7

 G Ø
H

  H
6

 P

單位：mm
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DTC-PEDTC-PE型

型號
記號

14 17 20 25 32

ØA h7 55 62 70 85 112

B 25 26.5 29.7 37.1 43

C 23 24.5 27.7 34.1 40

D 2 2 2 3 3

E 0.5 0.5 0.5 0.5 1

ØF h7 42.5 49.5 58 73 96

ØG H7 11 15 20 24 32

H 14.8 16.3 18.8 23.7 30.6

I 4    0– 0.1 5    0– 0.1 5.2    0– 0.1 6.3    0– 0.1 8.6    0– 0.1

ØJ H7 11 11 16 20 30

K 5 5 5 5.5 5.5

ØL H7 12 14 18 24 32

ØM 31 38 45 58 78

ØN h7 55 62 70 85 112

P1 6 10 12 18 18

ØP2 3.4 3.4 3.4 3.4 4.5

P3 (P.C.D.) 49 56 64 79 104

Q1 4 4 4 4 4

Q2 M3 M3 M3 M3 M4

Q3 (P.C.D.) 17 21 26 30 40

R1 10 8 8 8 10

R2 M3 x 深 6 M5 x 深 8 M6 x 深 10 M8 x 深 10 M8 x 深 12

R3 (P.C.D.) 25 27 34 42 57

S 1.7    0– 0.2 1.7    0– 0.2 1.7    0– 0.2 2.6    0– 0.2 2.5    0– 0.2

慣性力矩 (×10-4 kgm2) 0.021 0.054 0.090 0.282 1.09

重量 (Kg) 0.35 0.46 0.65 1.2 2.4

P1-ØP2 THRU
P.C.D P3

R1-R2
P.C.D R3

DETAIL X

Q1-Q2
P.C.D Q3

 Ø
L 

H
7

 K

 Ø
M

 Ø
A

 h
7 H

 C

 D

 Ø
F 

h7

 Ø
N

 h
7

 S

 B

 E

 I

 
ØJ

 H
7

 Ø
G

 H
7

單位：mm



諧波減速機選用需求表

客戶名稱 拜訪日期

基本資料
機台

□ 機器手臂 ______________     □ 半導體設備 ______________                   
□ 工 具 機 ______________     □ 自動化設備 ______________ 
□ 檢測設備 ______________     □ 醫 療 相 關 ______________      □ 其它產業 __________

其它 □ 密封防塵                 □ 客製外型尺寸                 □ 其它 （________________）  

使用中的

減速機型式

□ 行星減速機             □ 擺線減速機                     □ 中空旋轉平台

□ 諧波減速機，品牌為____________；規格__________________
□ 其他 （_________）

規格選用

●  機構佈局

盤面直徑(D)：______ (mm)
盤面重量(WD)：______ (kg)
產品直徑(d) ：______ (mm)
產品重量(Wd)：______ (kg)
產品中心與旋轉軸距離 (S)：______ (mm)

●  運動參數

最大轉速：_________ (rpm)
加速時間(ta)：______ (sec)
減速時間(tb)：______ (sec)
等速時間(tc)：______ (sec)
休息時間(td)：______ (sec)

減速比需求 □50          □80          □100          □120          □160         

使用環境

□一般使用環境  （環境溫度 0℃ ~ 40℃ 、濕度80%RH 以下）

□特殊使用環境  （環境溫度： ______  ℃）

□油汙、粉塵、切削液等環境

□其它特殊情況： ____________________________________________

Wd

d
S

D

DRA

WD
時間

tdtbtcta

輸出轉速

©2024 FORM W01DS03-2401
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